Correction 1

Chapitre 7 - Transformations du plan
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Correction 2 \ I F
-
Voici les différentes étapes du point E': B
® On part du point F; T
® . s .
On passe par le point M:; 1. Les points A et F sont deux points symétriques.
® On passe par le point Q;
’ 2. Le segment [DC] admet le segment [GH]| pour
® On passe par le point C'; symétrique.
® On arrive au point M.
Avec ce programme de tracés, on arrive au point M.
Correction 3

3. Les segments [AB] et [F'E] ont la méme longueur.

4. Les angles GFE et ABC ont la méme mesures.

5. Les polygones ABCD et EFGH ont la méme aires.

6. Les droites (BD) et (FH) sont paralléles.
Correction 5

a. Le chien 3 est I'image du chien 6 par la translation trans-
formant le point A en C.

b. Le chien 5 est 'image du chien 1 par la translation trans-
formant le point C' en B.

c¢. Le chien 4 a pour image le chien 5 par la translation
transformant le point A en B.

d. Le chien 5 est I'image du chien 7 par la translation trans-
formant le point C en A.

Correction 6

L’image du polygone 1 par la symétrie centrale O est le
polyone 3.

2. La transformation qui, partant du polygone 1, permet

d’obtenir le polygone 5 est la translation qui transforme
1 en 5.

Correction 7
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1. Voici les deux tracés:
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2. La transformation transformant le triangle 75 en T3 est

. . , —
aussi une translation dont un vecteur de déplacement u
est représenté ci-dessus.

Correction 8

1. (a.) Non, les deux cabines ne peuvent étre symétrique
par une symétrie axiale car si c’était le cas, I'axe
de symétrie serait la médiatrice du segment [AA’].
Or, cet axe n’est pas la médiatrice du segment [BB’|
comme le montre la représentation ci-dessous:

.

b.) Non, les deux cabines ne peuvent pas étre symétrique
par une symétrie centrale car si c’était le cas, le cen-
tre de cette symétrie serait le milieu du segment [AA’].
Or, le milieu du segment [AA’] n’est pas le centre de
symétrie du segment [BB’']:

2. (a.) Les segments [AB] et [A’B’] sont de méme mesure
et sont paralléles.

b.) Le quadrilatére est un parallélogramme.

Correction 9

1. Le motif 2 s’obtient du motif 1 en effectuant une
symeétrie axiale d’axe (AB).

2. Pour obtenir la frise ci-dessous, Gaspard a appliqué
—

plusieurs fois la translation de vecteur C'B.

Correction 10

1. (a.) Ci-dessous est donnée une représentation du trian-

c.) Le point D est le translaté du point A par la transla-
tion transformant le point B en le point C.
Les cotés [BC] et [AD] sont donc paralléles et de
méme mesure.
Si un quadrilatére a deux de ses cOtés opposés paral-
leles et de méme mesure alors ce quadrilatére est un
parallélogramme.
On en déduit que le quadrilatére ABC'D est un par-
allélogramme.

2. (a.) On a les carrés des mesures:
AB? =4624 ; BC?=2601 : AB®=7225
On remarque l’égalité: AC?=AB?4+BC?
D’aprés la réciproque du théoréme de Pythagore, on
en déduit que le triangle ABC' est rectangle en B.

b.) Le quadrilatére ABCD est un parallélogramme et un
de ses angles est droit.
Si un quadrilatére est un parallélogramme et posséde
un angle droit alors ce quadrilatére est un rectangle.
Le quadrilatére ABC D est un rectangle.

Correction 11

1. La symétrie centrale de centre A permet de passer du
rectangle FGHI au rectangle PQRS.

2. L’image du rectangle FGHI par la rotation de centre
A d’angle 90° dans le sens inverse des aiguilles d’une
montre est le rectangle JKLM.

Correction 12

1. Les carrés 8 et 2 sont images l'un de l'autre par la
symeétrie axiale d’axe (DB).

2. Le carré 3 n’est pas I'image du carré 8 par la symétrie
centrale de centre O.

L’image du carré 8 par la symétrie centrale de centre O
est le carré 4.

3. L’image du carré 8 par la rotation de centre O, d’angle
45° et dans le sens des aiguilles d’une montre est le carré
1.

4. L’image du segment [E'F] est le segment [HI].
Correction 13
1. Voici les phrases complétées :

a.) La figure F5 est I'image de F; par la rotation r; de
centre O et d’angle 45°.
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b.) La figure T5 est I'image de T; par la rotation ro de
centre A et d’angle 90°.

c.) La figure Q2 est I'image de (1 par la rotation r3 de
centre B et d’angle 135°.

2. ® La rotation r; est une rotation de centre O, d’angle
45° et la rotation s’effectue dans le sens des aiguilles
d’une montre ()

® La rotation 75 est une rotation de centre A, d’angle
90° et la rotation s’effectue dans le sens inverse des
aiguilles d’une montre )

® La rotation rs est une rotation de centre B, d’angle
1359 et la rotation s’effectue dans le sens inverse des
aiguilles d’une montre )

Correction 14
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Correction 17
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Correction 15
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Correction 16

’ Une video est accessible ‘

Correction 18

1. Le triangle T5 est I'image du triangle 77 par symétrie
ayant pour centre le point 1.

2. L’image du triangle T} par la symétrie axiale d’axe (xy)
est le triangle Tj

3. Le triangle T} a pour image le triangle T5 par la rotation
de centre I, d’angle 90° et de sens inverse des aiguilles
d’une montre.

4. Le triangle Ty est obtenu, & partir du triangle 77, par la
translation déplacant de 6 carreaux & I’horizontale et 2
carreaux a la verticale.

Correction 19
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